Intelligens modszerek kozlekedési rendszerek biztonsaganak novelésére
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A kozlekedési rendszerek biztonsaganak és hatékonysaganak novelése egyre hangsulyosabb szerepet
kap a nemzetkozi kutatasokban és fejlesztésekben. A vizsgalatok tobbféle aspektusbol kozelitik a
témat, kiterjedt munka folyik Osszetett kozlekedési rendszerek modellezése, a kozlekedésiranyitas és
optimalizalas, jarmti modellezés, vezetd nélkiili jarmiivek fejlesztése, autondm navigécio, intelligens
tér és a baleset/litkozés analizis teriiletein. A téma fontossagat mutatja az is, hogy a legiijabb EU-s
tanulmanyok szerint az eurdpai fejlett orszdgokban csak a forgalmi torlédasok gazdasagi kihatédsai
elérik a GDP 2%-4at.

A kozelmult kutatasi eredményei azt bizonyitjak, hogy a fenti teriileteken — a problémak Osszetettsége,
a nehezen megfogalmazhato elvarasok, a bizonytalan informécié miatt — az intelligens modszerek
alkalmazasa eldnyos, s6t sok esetben kizarolag ezek a technikak hasznalhatok, vezetnek eredményre.
Ugyanakkor, bar igen biztatd kezdeti eredmények mutathatok fel, a téma nyitott, az elérelépés intenziv
elméleti €s gyakorlati kutatdmunkat igényel.

A témavezet6 iranyitasa alatt évek 6ta intenziv kutatomunka folyik a témateriileten. Elsésorban a fuzzy
¢s genetikus technikak, neuralis hal6zatok, anytime rendszerek és ezek otvozése illetve kombinalasa
mas matematikai, modellezési, diagnosztikai és identifikaciés modszerekkel keriilt a kozéppontba. A
kozlekedési rendszerek biztonsdganak noveléséhez kotddden hangsulyos figyelmet kapott az autonom
navigécid, az intelligens tér és az iitkdzés analizis, mely teriileteken elméleti kutatas és gyakorlati
fejlesztés folyik nemzetkozi és hazai palyazatok keretében. Az autoném navigacio 2 és 3D-s mozgast
végzd robotok navigidcios algoritmusainak fejlesztését, egységes leird keretrendszerbe torténd
helyezését, adaptivitdsanak és tanuloképességének novelését célozza.

Intelligens tér esetén az intelligencia a ,,tér” (kozlekedési halozat, kozlekedési csomodpont, aluljaro,
korhaz, bank, stb.) sajatossaga, amely alkalmas informaci6 szolgaltatasra, mozg6 jarmiivek, robotok,
emberek figyelésére, azonositasara, kovetésére, utasitdsainak végrehajtdsdra, mozgas és utvonal
optimalizalasra, szokatlan események kiszlirésére, sziikkség esetén riasztasra.

Az iitkozés analizis keretében egy olyan intelligens rendszer fejlesztése folyik, amely az {itkdzott
jarmirdl és kornyezetérol készitett digitalis fotok alapjan az epipolaris geometria, szamitogépes grafika
¢s intelligens modszerek 6tvozésével automatikusan képes a képek feldolgozasara, a jarmii 3D-s
modelljének eldallitasara, az iitkdzés koriilményeinek kozelité meghatarozasara (iitkdzés irdnya,
sebessége), az 1itkozés idobeni folyamatanak rekonstrudldsara, ¢és tovabbi analizisre, amely
hozzajarulhat a biztonsdgos jarmiitervezéshez illetve a biztonsdgosabb kozlekedési rendszerek
kialakitasadhoz.

A témak kidolgozasadhoz olyan fiatal kollégak jelentkezését varjuk, akik érdeklédnek az intelligens
rendszerek €s modszerek fejlesztése irant, €s ezen belill szivesen részt vesznek a kozlekedési
rendszerek biztonsaganak novelését célzd intelligens modszerek témakorének tudomanyos igényl
kutatasaban is.



