Projektmunka adatlap

A projektmunka cime: Bevdasarlé robot-, és robotrendszer Intézeti azonosito:

koncepcionalis tervezése.

MEI-002

A projektmunka célja: a jov6 haztartasa robotizadlasanak tervezése, Uj bevasarlo
robot(rendszer) megtervezése, biztonsagos integracidja a felszini kozlekedésbe. A robotok
mozgasanak szimulacidéjahoz kédok készitése MATLAB , Simulink , és a szlikséges toolbox

kornyezetben.

Témahirdetd neve:

Prof. Dr. habil. Szabolcsi Rébert

ElérhetGsége:

tel.: 06-1-666-5349, szabolcsi.robert@bgk.uni-obuda.hu

Csoport létszam: 4/5 f6
(min./max.):
Anyagsziikséglet: MATLAB’, Simulink’, és a sziikséges toolbox kérnyezet

Felhasznalasra biztositott
pénziigyi keret (max.):

Elvart itemezés:

1. hét

Projekt team megalakitasa. Feladat kiadasa,
pontositas, egyeztetés. Félévi ids-, és
munkaterv elkészitése. A sziikséges
szoftvertelepitések végrehajtasa,
szamitégépes infrastruktura biztositasa.

2.-5. hét

A jov6 haztartdsa, és annak robotjai. Piaci
igények felmérése. Varhato fejlesztési iranyok,
trendek becslése.

6. hét

Beszamold az . munkafazisrol. A Il. munkafazis
feladatainak megvitatasa, pontositasa.

7.-9. hét

Bevasarlé autondm robotalkalmazasok
vizsgalata. Biztonsagi kihivasok, kérdések
vizsgalata, megolddsa. Navigacios stratégiak
kialakitasa, vészhelyzeti algoritmusok
tesztelése.

10. hét

Beszamold a Il. munkafazisrdl. A lll. munkafazis
feladatainak megyvitatdsa, pontositasa.

11.-14. hét

Robotmozgdsok animacidja, modellezése,
szimulaciodja. Végsa tervek és
koltségszamitasok elkészitése egy lehetséges
robotrendszerre.

15. hét

A projektfeladat eredményeinek bemutatdsa,
és megvitatasa. A projektben résztvevék
munkajanak értékelése.
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