Projektmunka adatlap — Robotika-1

A projektmunka cime: Gépi latason alapuld Osszeszerel§

rendszer megépitése, felprogramozdsa

Intézeti azonosito:
MEI-028

A projektmunka célja: A MEI robotlaboratériumaban taldlhaté MITSUBISHI robotcella
atalakitasa gépi latason alapulod 6sszeszerel6 munkalatok végzésére.

Témahirdetd neve:

Dr. Nagy Istvan

Témafeliigyel6 neve:

Dr. Nagy Istvan; Varga Bence

ElérhetGsége:

tel.: 06-1-666-5366, nagy.istvan@bgk.uni-obuda.hu
varga.bence@bgk.uni-obuda.hu

Csoport létszam:
(min./max.):

5f6

Rendelkezésre 3allé
anyagsziikséglet:

Mitsubishi robotkar; CONEX infra-kamera; szlikséges
munkadarabok és adagolé szerkezetek.

Beszerzésre varo
anyagsziikséglet

Felhasznalasra biztositott
pénziigyi keret (max.):

Elvart iitemezés:

1.-2. hét

Projekt team megalakitdsa, feladatok
elosztasa a projektcsoporton belil. Félévi id6-,
és munkaterv elkészitése. Meglévé alkatrészek
ellen6rzése, hasznalhatdsaguk vizsgalata,
esetleges felmeriilé problémak megoldasi
lehetSségei. Munkanaplé(k) inditasa. Atadds-
atvételi jegyz6konyvek, felelGsségvallalasok,
megirasa.

3.-4. hét

Sziikséges HW eszkozok felszerelése,
robotcella fizikai 6sszeallitasa, mikodési
vizsgalatok ellenérzése.

5.-6. hét

PTP (CPP) programok megirasa: megfogd TCP
pontjanak megallapitasa, TCP pont mozgatdasa
a megfelels alkatrészekhez. (pozicidlista
|étrehozasa)

7.-9. hét

Robotprogramozasi feladatok megvaldsitasa:
MELFA program megismerése, -programozas.
Kamerakép-feldolgozo egység megismerése,
programjainak hasznalata.

10.-13. hét

Végleges program 6sszeallitdsa: MELFA-ba
beépitett kameramodul.
Mdkodés vizsgalata:
- amennyiben mikodik finomhangolas
- amennyiben nem mikodik, hibak
eltavolitasa, majd finomhangolas.

14.-15. hét

Bemutatas és értékelés, munkanapldk leadasa.
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