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	Nagy István
	Oktatók:
	 Nagy István

	Előtanulmányi feltételek (kóddal)
	Robotok alkalmazása BGRRO14NNB

	Heti óraszámok: 2
	Előadás:  1,5
	Tantermi gyak.:  0,5
	Laborgyakorlat: 
	Konzultáció: 

	Félévzárás módja:

(követelmény)
	Félévközi jegy

	A tananyag

	Oktatási cél: Az ipari robotok programozásával kapcsolatos alapfogalmak megismerése, a programírás jellegzetessége, és alapvető programozási struktúrák megismerése mind elméletben, úgy gyakorlatban.   

	Ütemezés:

	 Konzultációk
	Témakör

	1.
	Robotok kiválasztása, munkaterek megadása
	

	2.
	Robotkonfigurációk megadása (TTT, RTT, RRT, RRR)
	

	3.
	Szabadságfokok, nyomatékfokok, mozgási kapcsolatok meghatározása
	

	4.
	Pályatervezések: PTP, CPP
	

	5.
	Robotvezérlés és összefoglalás
	

	6.
	Programozás: közvetlen betanítás, közvetett betanítás, koordináták megadása, távoli off-line programozás
	

	7.
	vezérlők beépített lehetőségei, üzemmódok
	

	8.
	a robot indítási folyamata, SW-szintek, programfejlesztés
	

	9.
	PLC verseny
	

	10.
	szünet
	

	11.
	Mitsubishi robotkar programozása
	

	12.
	Yamaha (Bosch, Fanuc) robotkarok programozása
	

	13.
	ZH
	

	14.
	Pót ZH-k megírása
	

	Félévközi követelmények 

(feladat, zh. dolgozat, esszé, stb)

	Oktatási hét

(konzultáció)
	konzultáció: szerdánként 11:50 – 13:10

	
	

	Az értékelés, a lebonyolítás, a pótlás módja, a jegy kialakításának szempontjai

	A ZH, értékelése százalékos, a minimális elérendő százalékhatár 50%. 

	A félévzárás módja (félévközi jegy alapján)

	az évközben elért százalék alapján

	Kötelező irodalom: ch. Blume, W.Jakob: Ipari robotok programozási nyelvei, Műszaki könyvkiadó, Bp., 1987

	Ajánlott irodalom: Helm László: Ipari robotok, Műszaki könyvkiadó, Bp., 1983., B. Leatham-Jones: Industrial Robotics

	

	Egyéb segédletek: 

Megtalálható a NET-en: siva.banki.hu/jegyzetek/mechatronikai_alapismeretek/…

	

	A tárgy minőségbiztosítási módszerei:
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