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	Oktatók:
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	Előtanulmányi feltételek (kóddal)
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	Heti óraszámok: 
	Előadás: 0 
	Tantermi gyak.:0  
	Laborgyakorlat:
	Konzultáció:8+4+0

	Félévzárás módja:

(követelmény)
	évközi


	A tananyag

	Oktatási cél: Korszerű villamos hajtások – programozása a hajtás tulajdonságainak ismeretében. 

	Ütemezés:

	Oktatási hét

(konzultáció)
	Témakör

	K1.


	Villamos hajtások alapjainak áttekintése
Korszerű villamos hajtások felépítése
Villamos hajtások kinetikája. Szabályozások – áram-nyomaték, fordulatszám.

	K2.
	Teljesítményelektronikai összefoglaló 
Buszrendszerek.
DC hajtások

AC hajtások

	K3+Gy1
	BLDC hajtások

EMC kérdések

	Gy1
	Frekvenciaváltókkal megvalósítható paraméter beállítások, működési módokra példák
Határérték beállítások. 
Hibajelzések kiolvasása, értelmezése

	K4+ Gy2
	Fordulatszám és pozíció szabályozás beállításai

Intelligens szabályozások
Szervo hajtás programozása 

	Félévközi követelmények 
(feladat, zh. dolgozat, esszé, stb)

	Oktatási hét

(konzultáció)
	Zárthelyik (részbeszámolók, stb.)

  1. konzultáció : Programozási feladat kiadás 

  3. konzultáció :_ Zárthelyi 1
  4. konzultáció :   a kiadott feladat beadása és bemutatása a gyakorlatban
                              Zárthelyi 2
  4. konzultációt követően: pótmérés

	
	

	Az értékelés, a lebonyolítás, a pótlás módja, a jegy kialakításának szempontjai

	Az aláírás feltétele: 

Mindkét zárthelyi legalább elégséges megírása (egy összevont pótlás)
Évközi feladat elvégzése és elfogadása.
Valamennyi mérési feladat elvégzése (2)


	A félévzárás módja (vizsga módja: írásbeli, szóbeli, teszt, stb.)

	A két ZH eredményének  és a programozási feladatra (bemutatással)  adott jegy átlaga 

	Kötelező irodalom:

	Előadások és gyakorlatok saját + kiadott órai anyagok
Kötelező:
Schmidt-Vincze-Veszprémi: Villamos szervo- és robothajtások                Műegyetemi Kiadó 2000

	Ajánlott irodalom: 
Halász: Villamos hajtások                                                                                                        1993
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