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	Félévközi követelmények 

A tanult anyag elmélyítését 2 házi feladat szolgálja. Ezek határidőre való teljesítése és a gyakorlati órák jegyzőkönyveinek bemutatása a vizsgára bocsátás szükséges feltétele

	A félévzárás módja: Szóbeli vizsga előre megadott kérdések alapján 

	Kötelező irodalom: Előadás jegyzet
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- Segédletek: Programozási segédlet a FANUC robotokhoz; Mitsubishi – programozási segédlet.

	-A Web-re kihelyezett anyagok
Yamaha Robot felhasználói kézikönyv,

Mitsubishi Robot felhasználói kézikönyv,

	A tárgy minőségbiztosítási módszerei:

A hallgatók lehetőséget kapnak jegyzeteik bemutatására egy alkalommal az utolsó konzultációt követően
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