Mechatronikai mérnok szak
Komplex rendszerek szakirany
Jarmiimechatronika
Zarovizsga tételek

Kerekes Sandor

A Tételsor

Al. Jarmiivekben alkalmazott Iényeges érzékeld tipusok
a. fordulatszam, sebesség
b. hémérséklet, tavolsag, nyomas
C. tomeg- és térfogatiram
d. gyorsulas és szoggyorsulas

A2. Motorvezérlok filozofiaja, kialakitasa, befecskendezést befolyasold jellemzok

A3. Kdzponti egység bemeneti jelei, tipusai, érzékelok megfeleltetése a tipusoknak
(impulzus, analog...)

A4. Kozponti egység kimeneti jeleinek
a. tipusa, beavatkozok megfeleltetése a tipusokhoz
b. Szelepek vezérlésének, szabalyozasanak lehetdségei, jellemz6i

A5. Hagyoméanyos akkumulatoros gyujtas felépitése
a. Eldgyujtas szerepe €s megoldasa
b. Korszerii ,,mozgoé alkatrész nélkiili gytjtasok =(teljesen elektronikus)

A6. Egyendrami korok RL és RC terhelésének ki és bekapcsolasa

A7. Jarmivek tipikus fesziiltségszintjei, felhasznalt villamos energia trendje, egy-két
(harom) vezetékes rendszere

A8. Jarmugeneratorok felépitése
A9. Elektronikus fesziiltségszabalyozok

A10. Akkumulatorok
a. Tipusai, Tipikus cellankénti névleges fesziiltség értékek
b. Kapacitas értelmezése, toltési és kisiitési karakterisztikak
c. Onkisiilés, ciklusszam, élettartam



All.

Al2.

Al3.

Al4.

Al5.

Al6.

Al7.

Egyeniranyitok (1 €s 3 fazisu). Jarmiiveknél alkalmazasara példak
DC-DC konverterek (fesziiltség csokkentés, novelés R és RL terhelésnél) (PWM)

DC hajtasok — elektronikusan valtoztathato kapocsfesziiltséggel
a. Inditas és forgasiranyvaltas megvaldsitasa
b. Fordulatszam valtoztatas lehetéségei

AC és BLDC hajtasok (motor+telektronika+software)- DC-AC konverterek
a. Inditasok/fékezések/allando sebesség kézbentartasa — jellemz6 gyorsuldsok
b. Fordulatszam valtoztatas lehetdségei
c. Kozbensd egyendramu koros frekvenciavaltok felépitése, tulajdonsagai
d. Fesziiltség-frekvencia valtoztatas hatasa

Eréatviteli kabelek, kabelkorbacsok. Aramterhelés és fesziiltségesés
Biztositok, megszakitok, tulfesziiltség levezetdk, fojtok
Jelatviteli kabelek jellemzdi

Buszrendszerek
a. tipusok és jellemz6i (LIN, CAN...), eldnyei
b. adatatviteli alapfogalmak — ad6 és vevo egységek kommunikacioja, jellemzoi
c. jelatvitel altalanos kérdései (sebesség-vezeték hossz, reflexio, atviteli kdzeg)

Zavarforrasok a gépjarmi fedélzetén. Kiilso és belso zavarforrasok
a. zavarok elleni védelem elemei
b. tulfesziiltség védelem, EDS
c. elektromagneses kompatibilitas (EMC)



B Tételsor

B1l. Motortol a kerekekig tartd nyomatékatvitel jellemzd elemei (sebességvalto-
tengelykapcsolo, differencialmi)

B2. Bels6égésii motorok M=f(n) karakterisztikaja
Sebességvalto hatdsa a jarmi M=f(n) karakterisztikdjara

B3. Menetellenallas, vonderd sziikséglet, keréktapadas

B4. Jarmivek oldaliranyu dinamikaja
Uttartas kanyarban

B5. Hagyomanyos fékrendszerek
B6. ABS alapjai
B7. Jarmivek lengéscsillapitasa
a. Két tdomegpontos, jarmiinegyed modell
b. Hagyomanyos, félaktiv és aktiv lengéscsillapitas
B8. Jarmiivek kormanyzasa

a. Kormanyrasegités
b. Sebesség és erdsziikséglet

B9. ESP alapjai

B10. ESP érzékeldi és beavatkozoi

B11l. Automatikus gumiabroncs nyomas ellendrzés

B12. Légzsak, automatikus dvfeszitok

B13. Aktiv vilagitasi rendszer — Automatikus allitasok, ablak és fényszorémosok
B14. Ablakemeldk, kézponti zar

B15. Klimarendszer. Hiitd/fiitd/szell6ztetd rendszer {6 elemei

B16. Adaptiv tavolsag tartas, tolatas figyelés

a. Tavolsagmérd rendszerek — radar és ultrahangos
b. Kameras rendszerek



