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Intelligens berendezések
Allamvizsga tételsor

Az intelligens szémitdsok fogalmi kore. A lagyszamitdsi modszerek tuddsdbrazoldsi
moédja. Tanulas és modellezés folyamata, kérdései, kritériumai. Optimalizalas. A gépi
intelligencia modszerei és lehetéségei.

Halmazelméleti, logikai megkozelités: Arisztotelész-i klasszikus logika, els6- ¢s
magasabb rendii logikak kovetkeztetése.

Valosziniiségelméleti és statisztikai megkozelités: Bayes-tétel, Mycin szakértoi rendszer,
Bayes-halok, Demster-Shafer elmélet.

A fuzzy halmazelmélet és logika alapfogalmai: fuzzy halmaz, univerzum, tagsagi
figgvény, fuzzy halmazok tulajdonsagai, miiveletek fuzzy halmazokkal, fuzzy szamok.

A fuzzy mértékelmélet alapjai.
Fuzzy relaciok, kiterjesztési tétel.
Fuzzy szabalyok és kovetkeztetés (Mamdami, Sugeno). Szabaly aggregalas.

Fuzzy kovetkeztetd rendszerek ¢és elemei. Mamdami  szabalyzo. Takagi-Sugeno
szabalyzo. A fuzzy vezérlok tulajdonsagai és viszonya mas vezérlokhoz.

Fuzzy vezérlés a gyakorlatban, a fuzzy elmélet és gyakorlat kiilonbségel, a halmazok,
operatorok, szabalybazis hatasa a leképezésre. Nem teljes szabalybazis.

A neurdlis szamitasi paradigma fo jellemzoi. A neurdlis halozatok felépitése, elemi
neuron, neuralis architekturak.

A neurdlis halézatok szamitasi képességei, felhasznalasi teriiletei.
A neuralis halozatok approximacios képessége.

A tanulds szerepe a neuralis halozatoknal. Ellen6rzott tanulas. Osztalyozds €s regresszio.
Mindsités és hibamértéke. Torzitds-variancia dilemma. Regularizacid, mindsitd €s
tesztmintak alkalmazasa, keresztkiértékelés.

Nem ellenérzott tanulas. Tanulds és statisztikai becslések.

Szélséérték keresd eljarasok: gradiens modszerek, konjugalt gradiens modszer.

A perceptron felépitése, szeparald képessége. A perceptron tanulas konvergencidja.
Az LMS algoritmus és valtozatai.

Az elemi neuron. A (Rosenblatt) perceptron és tanuldsa. Az ,,adaline” és tanitasa. Egy
processzalé elem szigmoid kimeneti nemlinearitassal.

Elorecsatolt tobbrétegli perceptron (MLP) felépitése, képessége és tanitdsa, a hiba

visszaterjesztéses ( BP) algoritmus. A BP algoritmus egyes valtozatai (momentum
modszer, stb.).

Az MLP halozat tervezésének altalanos kérdései.

A neurdlis halozatok alkalmazasai: alakfelismerés, identifikdcid, approximacio,
optimalizélas.

A genetikus algoritmusok miikodési elve, alapfogalmai, miveletei, tulajdonsagai.
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Koédolas, ,fitness” fiiggvény, sziild vélasztas, keresztezési technikdk, az 1j populacio
kivalasztésa.

A genetikus algoritmusok konvergencia tulajdonsagai. Genetikus ,.drift”, id6el6tti
konvergencia, lasst befejezés.

Building blokk hipotézis, szkéma tétel.

A valdsidejli (real-time) rendszerek definicioja, fajtai, jellemz6i, problémadi. Idoméres,
{itemezés, monitorozas, id6zitési kényszerek, hibak feloldasa valdsidejli rendszerekben.
Az ,anytime” mikodési elv. Elvarasok az ,anytime” modellekkel/algoritmusokkal
szemben.

Az anytime” algoritmusok osztalyozasa. Az iterativ &s szerzddéses ,,anytime”
algoritmusok informacioigénye, mikodese. Aktiv és passziv monitorozas. Az ,,anytime”
rendszerek problémai.

A szoft szamitasi eljarasok Osszehasonlitasa, tipikus alkalmazasi teriiletek, hibrid
modszerek.



