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1. Tétel a. A homokinetikus kardancsuklok konstrukcids valtozatai.
b. A tengelykapcsolok feladata, miikodése, osztalyozasa €s alaptipusai

2. Tétel a. A Bendix-Weiss, és a Tracta csukld szerkezete, mitkddése
b. A tengelykapcsolokkal szemben tdmasztott 4ltaldnos miiszaki ko vetelmények.

3. Tétel a. A Hardy tarcsak kialakitasa, konstrukcids valtozatai, alkalmazasi teriiletei.
b. A kupos tengelykapcsolok szerkezete, mikodése.

4. Tétel a. A homokinetikus (4lland6 szdgsebességet biztosito) kardantengelyek konstrukcios kialakitésa,
konstrukcids valtozatai.
b. A kapos tengelykapcsoldkkal atviheté nyomaték szamitasa.

5. Tétel a. A gumibetétes, gumiperselyes, silentblokk csuklok.
b. Az egytarcsas szaraz tengelykapcsolok szerkezete, mikodése, az atvihetd nyomaték
meghatarozasa.

6. Tétel a. A kardantengelyek feladata, szerkezete, miikddése, konstrukcios valtozatai.
b. A vondékes sebességvaltomuvek elvi felépitése, szerkezete és mitkodése.

7. Tétel a. A kardantengelyek hajtas szogsebesség ingadozasa, annak okai és lefolyasa a kardankereszt
szogallasanak fiiggvényében.
b. A kiils6 fogazdsu bolygomuvek szerkezete, mitkodése.

8. Tétel a. Bolygomiivek konstrukcios alapvéltozatai. A bels6 fogazast bolygdmuvek szerkezete,
miikddése, kerlileti sebesség €s fordulatszam viszonyai a bolygdmd kiilonféle tizemviszonyai
eseteén.

b. Az erdatviteli rendszer szerepe, feladata, részei, elrendezési valtozatai.

9. Tétel a. A kapcsolokdrmos sebességvaltomuvek szerkezete, mikodése, konstrukeios valtozatai.
b. A tengelykapcsolok kiemeld szerkezeteivel szemben tdmasztott miiszaki kévetelmények.

10. Tétel a. A tolohiivelyes kormds sebességvaltomiivek szerkezete, miikddése, konstrukcids valtozatai.
b. A tengelykapcsold kiemeld szerkezetek és szervoberendezésinek konstrukcids valtozatai.

11. Tétel a. A bels6 kupos szinkronizald berendezés szerkezete, miikodése.
b. A hidrodinamikus tengelykapcsolok szerkezete, miikddése, konstrukeios valtozatai,

jelleggorbéi.

12. Tétel a. A kiilsé kupos szinkronizal6 berendezés szerkezete, miikodése.
b. A sebességvaltomiivek feladatai.

13. Tétel a. A gylris és a reteszelt szinkronizal6 berendezés szerkezete, miikodése.
b. A vonoerddiagram szerkesztése, €s az idedlis vonderddiagramm megkdzelitési lehetéségei.

14. Tétel a. Szinkronizalt sebességvaltomiivek.



b. Az elotéttengelyes (direkt) €s indirekt valtomiivek kinematikai véazlata, jellemzdi.

15. Tétel a. A szinkronizal6 berendezéssel szemben tdmasztott miiszaki kévetelmények.
b. Az el6téttengelyes (direkt) €s indirekt valtomiivek kinematikai vazlata, jellemzdi.

16. Tétel a. Motorkerékparok sebességvaltomuveinek szerkezete és miikodése.
b. A differencialmiivek feladata, konstrukcios megoldasa.

17. Tétel a. A tobbtarcsas szaraz tengelykapcsolok szerkezete, miikddése.
b. A toldkerekes sebességvaltomiivek szerkezete, miikddése, a kiilonféle fokozatok
hajtasfolyamanak grafikus abrazolasa.

18. Tétel a. A tobbtarcsas szaraz tengelykapcsolok altal 4tvihetd nyomaték meghatarozasa.
b. A toldhiivelyes sebességvaltomivek szerkezete, mikodése, a kiilonféle fokozatok
hajtasfolyamanak grafikus dbrazolasa.

19. Tétel a. A szabadonfutok feladata, felépitése
b. A differencidlmiivek sebesség, €s nyomatékviszonyai kiilonb6z6 tizemallapotokban
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